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Motivation

Die Entwicklung komplexer, selbstorganisierender Systeme, die zugleich sicher, ro-
bust und anpassungsfahig agieren, erfordert neue Methoden flir den Entwurf verteilter
Systeme. In organischen Computern werden deshalb eine Reihe von Observern und
Controllern eingesetzt, die Uberwachungs- und Steuerungsaufgaben {ibernehmen. Um
ungewolltes emergentes Verhalten (z. B. Stérungen) in technischen Systemen frih-
zeitig zu verhindern und positives zu férdern, erlangen maschinelle Lernverfahren
eine zunehmende Bedeutung. Dabei kann als Teil der generischen Observer/Controller-
Architektur auf ganz unterschiedliche Arten gelernt werden, was in dieser Arbeit mit
Hilfe von experimentellen Simulationsstudien am Beispiel von sehr einfachen Mul-
tiagentensystemen systematisch untersucht werden soll.

Ziel

Am Beispiel eines kollaborativen Rauber-
Beute-Uberwachungsszenarios soll un-
tersucht werden, wie sich Learning-Clas-
sifier-Systeme (LCSe) mit einem offline
Lernmechanismus kombinieren und einset-
zen lassen. Dabei sollen Agenten erlernen,
wie sie am besten zur globalen Uberwa-
chungszeit beitragen kdnnen.
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